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La presente invention concerne un dispositif de 
vissage de bouchons. 

ARRIERE PLAN DE L' INVENTION 
On connait de nombreux dispositifs de vissage de 
bouchons, en particulier un dispositif comprenant une 
tete de prehension fixee a une broche rotative reliee a 
un arbre d' entrainement par 1 ' intermediaire d'un em- 
brayage a friction dont la limite d' adherence correspond 
au couple de serrage que 1 ' on souhaite appliquer aux bou- 
chons. En raison du f onctionnement de ce type de disposi- 
tif, I'embrayage est destine a patiner lors du vissage de 
chaque . bouchon , de sorte que ce f onctionnement provoque 
une usure rapide des elements de friction, ce qui impli- 
que un arret frequent du dispositif de vissage pour pro- 
ceder a un reglage du serrage des elements de friction 
afin d'obtenir le couple desire. En outre, 1 ' emt^rayage 
augmente I'inertie de la broche, ce qui rend les faibles 
couples de serrage dif f iciles a maxtriser avec de tels 
dispositifs de vissage. . >f 

On connait egalement un dispositif pneumatique 
comportant un verin dont la tige porte une ' cremVillere 
reliee par des pignons de renvoi S une* broche rotative 
portant la tete de prehension Le couple de serrage est 
determine par la pression d' alimentation du verin pneuma- 
tique et son reglage peut etre effectue une fois pour 
toutes pour un couple de serrage donne des bouchons. Tou- 
tefois, en raison du mecanisme de renvoi des mouvements 
de la cremaillere reliee au verin pneumatique, le dispo- 
sitif presente un encombrement important, ce qui limite 
le nombre de dispositifs de vissage de bouchons pouvant 
etre mis en place sur une machine. 

OB JET DE L' INVENTION 
Un but de la presente invention est de proposer 
un dispositif de vissage de. bouchons assurant de maniere 
simple et fiable une limitation du couple de serrage tout 
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en presentant un encombrement reduit . 

BREVE DESCRIPTION DE L' INVENTION 
En vue de la realisation de ce but, on propose, 
selon 1' invention, un dispositif de vissage de bouchons, 
comprenant un plateau, une broche montee sur le plateau 
pour pivoter par rapport S celui-ci, une tete de prehen- 
sion de bouchons fixee a la broche, un moyen 
d' entrainement en rotation de la broche pour exercer sur 
la broche un effort d' entrainement excentre, un moyen de 
detection d'une force appliquee sur une partie de la bro- 
che fixe en rotation en reaction a 1' effort 
d' entrainement et un moyen d' arret du vissage relie au 
moyen de detection pour arreter le vissage lorsque la 
force appliquee . en reaction depasse un seuil predetermi- 
ne , 

L' application d'un effort excentre sur la broche 
engendre un couple sur celle-ci et donne naissance a une 
force qui est appliquee en reaction sur une partie fixe 
de la broche et qui' s'accroit au fur et .a mesure que le 
couple resistant a la rotation augmente. La force de 
reaction peut ainsi etre utilisee pour evaluer le couple 
de serrage et 1' arret du vissage peut etre commande en 
fohction de cette force de reaction representative du 
couple de serrage. Le moyen de detection qui detecte 
cette force au niveau d' une partie fixe de la broche n'a 
pas d' influence sur I'inertie de la broche et permet en 
outre d' avoir une structure fiable et simple (notamment 
en ce qui concerne la connect ique) . 

Selon un premier mode de realisation, la broche 
est ■ montee sur le plateau avec un- jeu lateral pour etre 
mobile entre une position de vissage et une position de 
fin de vissage, et le moyen de detection de la force ap- 
pliquee comprend un moyen de rappel elastique de la bro- 
che en position de vissage et un moyen de detection de 
position de la broche, le moyen d' arret du vissage etant 
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relie au moyen de detection de position pour arr§ter le 
vissage lorsque la broche arrive en position de fin de 
vissage • 

Le dispositif a alors une structure relativement 

simple . 

Avantageuseraent alors , la broche est mont^e sur 
le plateau par 1 ' interm^diaire d'un element de guidage 
monte sur le plateau avec le jeu lateral pour §tre mobile 
entre la position de vissage et la position de fin de 
vissage, et le moyen de rappel elastique est intercale 
entre le plateau et 1 ' element de guidage . 

Ainsi, la lecture et le reglage du couple peuvent 
alors s'effectuer sur une partie solidaire du plateau. 

De preference dans ce mode de realisation, le 
moyen de rappel elastique comprend un bras ayant une ex- 
trem±t6 articulee au plateau et une extremite opposee a 
proximite de laquelle est monte le moyen de detection de 
position, et un ressort intercalg entre le plateau et le 
bras pour maintenir une portion interm^diaire du bras en 
appui centre 1' element de guidage. 

Le bras permet une amplification du dSplacement 
de 1' element de guidage qui est, alors pl.us facilement de- 
tectable par le moyen de detection de position. II suf fit 
en outre de modifier la force exercee par le ressort pour 
•modifier le. couple de serrage du bouchon. 

De preference" alors, le dispositif de vissage 
• comprend un organe de precontrainte du ressort, cet or- 
gane comprenant un levier ayant une premiere extremite 
articulee sur la deuxieme extremite du bras et une 
deuxieme extremite a laquelle est attelee une premiere 
extremite d'une tige traversant le bras et ayant une 
deuxieme extremite pourvue d'un epaulement, le ressort 
etant dispose autour de la tige entre le bras et 
1' epaulement de la deuxieme extremite de la tige et le 
levier etant en butee centre -un excentrique solidaire du 
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plateau de telle maniere que le ressort applique le bras 
centre 1' element de guidage, 1 ' excentrique etant monte 
sur le . plateau pour pivoter de maniere a regler 1' angle 
entre le levier et le bras. 

Le reglage de la force exercee par le ressort est 
effectue de fagon simple par un reglage de la precon- 
trainte de celui-ci. 

Selon une caracteristique particuliere du premier 
mode de realisation, la broche est montee pour coulisser 
par rapport au plateau lors du vissage et le dispositif 
comprend des moyens additionnels de guidage agencSs pour 
assurer un guidage precis du coulissement sur une partie 
du vissage et permettre un debattement correspondant au 
jeu lateral en fin de vissage. Les moyens additionnels de 
guidage comprennent de preference deux elements solidai- 
res pour I'un de la broche et pour 1' autre du plateau, a 
savoir un element comportant une colonne ayant un premier 
trongon et un deuxieme tronc;:on, le premier trongon ayant 
un diametre superieur a un diametre du deuxieme trongon, 
et un element comportant une bague qui a un diametre in- 
terne sensiblement egal au diametre du premier trongon et 
qui est montee pour glisser le long de la colonne. 

Cette caracteristique est particulidrement utile 
lo'irsque les bouchons a visser comporte une bague 
d' inviolabilite pour cooperer avec une collerette du gou- 
lot destinee a assurer la retenue de la bague sur le gou- 
lot . Pour forcer la bague a passer la collerette lors du 
vissage, il est necessaire dans certains cas d'exercer 
sur le bouchon un couple superieur au couple de serrage 
souHaite "en fin de vissage. Les moyens additionnels de 
guidage empechent un deplacement de la broche en position 
de fin- de vissage qui serait du au passage de la colle- 
rette par la bague d' inviolabilite au debut du vissage, 
et evite ainsi que 1' arret de la broche intervienne trop 
tot . 
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Selon un deuxieme mode de realisation, le moyen 
de detection est un moyen de detection d'une reaction 
d'appui de la broche et, de preference, le moyen de de- 
tection de la reaction d'appui est une jauge de con- 
trainte, 

• Le dispositif de vissage conforme a ce mode de 
realisation est particulierement avantageux car 
1 ' information fournie par la jauge de contrainte peut 
etre utilisee pour fournir en continu au cours du vissage 
le couple de serrage. Le dispositif a en outre une struc- 
ture simple qui limite le nombre . de pieces en mouvement 
ameliorant ainsi la fiabilite. 

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS 
D'autres caracteristiques et avantages ._de 
1 ' invention apparaitront encore a la lecture de la des- 
cription qui suit d'un mode de realisation particuli^r 
non limit at if de 1' invention. :\ 

,11 sera fait reference aux figures ci-jointes, 
parmi lesquelles : ^'l 

- la figure 1 est une vue schematique en coupe de 
la partie superieure du dispositif de vissage selon i^un 
premier mode de realisation de 1' invention, 

- la figure 2 est une vue analogue a celle de la 
figure 1 de la partie inf^rieure de ce dispositif, 

-la figure 3 est une vue partielle en coupe se- 
lon la ligne III-III de la figure 2, 

- la figure 4 est une vue en coupe selon la ligne 
vIV-IV de la figure 3, 

- la figure 5 est une vue analogue a celle de la 
figure. 2 de la partie inferieure d'un dispositif de vis- 
sage selon un deuxieme mode de realisation de 
1 ' invention . 

DESCRIPTION DETAILLEE DE L' INVENTION 
En reference aux figures 1 a 4, le dispositif de 
vissage selon le premier mode de realisation est ici de- 
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crit en application a une installation de bouchage de 
type carrousel comportant plusieurs dispositifs de vis- 
sage regroupes sur une plate- forme generalement designee 
en 1 qui est montee pour pivoter sous 1' action de moyens 
non representes autour d'une colonne centrale 2 d'un bati 
fixe. 

La plate-forme 1 comporte un plateau inferieur 3 
et un plateau superieur 4 superposes qui sont maintenus 
espaces par des colonnes verticales 5 dont une seule est 
visible sur les figures. 

Chaque dispositif de vissage comprend un ensemble 
de support ici forme par des parties en regard- des pla- 
teaux 3, 4 et par la colonne 5 adjacente. 

Un couli.sseau 6 est monte libre en- rotation et en 
translation sur la colonne 5. Le coulisseau 6 est equipe 
d'un galet 7 monte pour pivoter autour d'un axe perpendi- 
culaire a la colonne 5. Le galet 7 roule sur un bord 
d'une came tambour 8 solidaire de la colonne centrale 2 
pour positionner en hauteur le coulisseau 6 par rapport a 
la colonne centrale 2 . 

Le dispositif de vissage comprend une broche ge- 
neralement designee en 9 qui est montee sur 1' ensemble de 
support delimite dans la plate- forme 1 et qui est paral- 
lele k la colonne 5. 

La broche 9 comprend un fourreau 10 qui est fixe 
au coulisseau 6 et qui forme une partie de la broche 9 
fixe en rotation. 

Un arbre 11 est monte pour pivoter dans le four- 
reau 10 pour former la partie rotative de la broche 9. 
L' arbre 11 possede une extremite superieure 12 qui est en 
saillie du fourreau 10" et qui est pourvue d'un pignon 13 
pour engrener sur une roue dentee 14 solidaire de la co- 
lonne centrale 2\ et une extremite inferieure 15 qui est 
en saillie du fourreau 10 sous le plateau inferieur 3 et 
qui est equipee d'une tete de prehension generalement de- 
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signee en 16. 

La tete de prehension 16 comporte un boitier 17 - 
dans lequel est monte un organe d' actionnement 18 en 
forme de cloche solidaire en rotation du boitier 17 au 
moyen de colonnettes 19 f ixees au boitier 17 et traver- 
sant 1 ' organe d' act ionnement 18. L' organe d' actionnement 
18 est monte mobile axialement sur les colonnettes 19 et 
est relie par une tige d' actionnement creuse 20 a un ac- 
tionneur electromagnetique 21 porte par le coulisseau 6. 

Trois machoires 22 sont montees a I'interieur de 
1 ' organe d' actionnement 18 et sont ecartees les unes des 
autres par des ressorts schematises en 23 et disposes 
dans des logements realises dans les parois en regard de 
deux machoires adjacentes. 

La surface interne de 1 ' organe d' act ionnement ^18 
et la surface externe des machoires 22 sont tronconiques 
et comportent des rampes inclinees formees par le fond/.de 
gorges inclinees, respect ivement 24 pour 1 ' organe 
d' actionnement 18 et 25 pour les machoires 22, dans le.s- 
quelles sont disposees des billes de couplage 26 qui so- 
lidarisent en rotation les machoires 22 avec 1' organe 
d' actionnement 18 tout en permettant un mouvement axial 
de 1' organe d' actionnement 18 par rapport aux machoires 
22. Les machoires 22 sont retenues selon une direction 
axiale par I'extremite inferieure des colonnettes 19 qui 
s'etend en regard du bord superieur des machoires 22. A 
cet effet, la tete de prehension comporte de preference 
trois colonnettes 19 disposees selon la meme position an- 
gulaire que les gorges 24. 

Dans le • mode de realisation prefere illustre, le 
dispositif de vissage comporte en outre une tige de de- 
tection de presence 27 qui s'etend dans la tige 
d' actionnement creuse 20 et debouche au-dessus de 
I'actionneur 21 en regard d'un detecteur de proximite 48 
porte par le coulisseau 6. 
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Le fourreau 10 est regu a coulissement entre des 
positions haute et basse de la broche 9 dans une bague de 
guidage 28 montee dans un orifice 29 du plateau inferieur 
3 de la plate- forme 1 avec un jeu lateral resultant d'une 
difference entre un diametre externe de la bague de gui- 
dage 28 et un diametre del'orifice 29. La bague de gui- 
dage 28 est ainsi mobile lateralement dans 1' orifice 2 9 
entre deux positions extremes a savoir une position de 
vissage (representee k la figure 3) et une position de 
fin de vissage comme cela sera explicite ci-apres. 

Le dispositif de vissage comprend un moyen de 
rappel elastique, generalement designe en 30, de la bague 
de guidage 28 dans la position de vissage (voir les figu- 
res 3 et 4 plus particulierement ) . 

Le moyen de rappel elastique 3 0 comprend un bras 
31 ayant une premiere extremite 32 articulee au plateau 
inferieur 3 pour pivoter autour d'un axe vertical et une 
deuxieme extremite 33 sur laquelle est articulee une pre- 
miere extremite 34 d'un levier 35. Le levier 35 possede 
une deuxieme extremite 36 a laquelle est attelee une pre- 
miere extremite 37 d'une tige 38 traversant le bras 32 et 
possedant une deuxieme extremite 3 9 qui est libre et 
epaulee (1 ' epaulement est ici forme d'une rondelle asso- 
ciee a un ecrou visse sur 1' extremite 39) . Un ressort 4 0 
s'etend autour de • la tige 38 pour prendre appui d'une 
part sur le bras 31 a 1 ' oppose de la bague de guidage 28 
et d' autre part cohtre 1' Epaulement de la deuxieme , extre- 
mite 39 de la tige 38. Le levier 35 a une face, orientee 
vers le bras 31, qui est en appui contre une butee 41 so~ 
lidaire du plateau inferieur 3 de maniere que le ressort 
4 0 tende a appliquer contre la bague de guidage 2 8 une 
portion intermediaire 42 du bras 31. La butee 41 est for- 
mee par un excentrique monte pour pivoter sur le plateau 
inferieur 3 pour permettre de regler 1' angle entre le le- 
vier 3 5 et le bras 31 et done de plus bu moins comprimer 
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le ressort 40. La butee 41 permet ainsi I'exercice et le 
reglage d'un effort de prScontrainte sur le ressort 40. 

Un d^tecteur de position 49 est fixe sur le pla- 
teau inferieur 3 en regard de la deuxieme extretnite 33 du 
bras 31 pour detecter la position de cette extretnite du 
bras 31. Le detecteur de position 49 est de type induc- 
tif . Le detecteur de position 49 est relie ^ un interrup- 
teur 50 relie ^ I'actionneur 21 pour commander 
I'ouverture des machoires 22 lorsque la deuxieme extremi- 
te 33 arrive dans une position correspondent a la posi- 
tion de fin de vissage de la bague de guidage 28. 

Le dispositif de vissage comprend des moyens ad- 
ditionnels de guidage agenc6s pour assurer un guidage 
precis du coulissement de la broche 9 au debut du vissage 
et permettre un debattement lateral de la broche en fin 
de vissage. 

:• , Les moyens additionnels de guidage comprenne.nt 
une- colonne generalement designee en 43 qui s'etend de- 
puis le plateau superieur 4 en direction du plateau infe- 
rieur 3. La colonne 43 possdde un premier trongon.-^ou 
trongon supSrieur 44 relie par une portion tronconique^, 4 5 
a un deuxieme trongon ou trongon inferieur 46 . Le trongon 
superieur a un diaraetre superieur a un diam^tre du tron- 
Qon inferieur 46. Les moyens additionnels de guidage com- 
prennent une bague 47 solidaire du coulisseau 6 et est 
montee pour glisser le long de la colonne 43. La bague 47 
a un diamdtre interne sensiblement 6gal au diametre. du 
' trongon superieur 44 . 

En fonctionnement, la plate- forme 1 est en rota- 
tion autour de la colonne centrale 2 de sorte que 1 ' arbre 
11 est entraine en rotation par le pignon 13 engrenant 
sur la roue dentee 14 . 

Au depart d'un cycle, la broche 9 est en position 
haute (voir les figures 1 et 2) . Les machoires 22 sont 
ecarties les unes des autres sous I'effet des ressorts 23 



1 er d6p6t 



10 



et 1' effort radial exerce par les machoires 22 sur les 
billes 2 6 repousse I'organe d' actionnement 18 de la tete 
de prehension 16. L'extremite inferieure de la tige de 
detection de pre'sence de bouchons 27 s'etend entre les 
machoires 22 . 

Lorsqu'un bouchon 100 est introduit entre les ma- 
choires 22, la tige de detection de presence de bouchons 
27 est repoussee vers le haut et le detecteur de proximi- 
te 48 declenche 1 ' alimentation de I'actionneur 21. 
L' alimentation de I'actionneur 21 provoque un mouvement 
vers le bas de I'organe d' actionnement 18, ce qui en- 
train'e ' un mouvement radial de serrage des machoires 2 2 
(voir figures 1 et 2) . 

La broche 9 et la tete de prehension 16 qui lui 
est associee sont alors baissees pour engager le bouchon 
100 sur le goulot du recipient a boucher et amorcer le 
vissage du bouchon (le mouvement de coulissement vertical 
de la broche 9 resulte de la rotation de la plate-forme 1 
qui provoque le deplacement du galet 7 sur le bord de la 
came tambour 8 fixant la position verticale du coulisseau 
6 et de la broche 9) . 

Sur une partie du vissage (ou plus precisement 
sur la distance necessaire pour qu'une . bague 
d' inviolabilite du- bouchon 100 passe en force une colle- 
rette du goulot du recipient), la broche 9 est guidee la- 
teralement par la bague 47 qui glisse le long du trongon 
superieur 44 de la colonne 43 et par le coulisseau 6 qui 
coulisse sur la colonne 5. La bague 47 et le trongon su- 
perieur 44 de la colonne 43 guident precisement la broche 
9 de telle maniere qu' ils interdisent tout debattement 
lateral de la broche 9 et de la bague de guidage 28 qui 
est' immobilisee en position de vissage. 

La roue dentee 14 qui entraine en rotation le pi- 
gnon 13 exerce un effort excentre sur celui-ci (dont va 
dependre le couple imprime a la broche 9) . La broche 9, 
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et plus precisement le fourreau 10, par reaction a cet. 
effort excentre applique sur la bague de guidage 28 une 
force tendant a pousser la bague de guidage 2 8 en posi- 
tion de fin de vissage. Tant que la bague 47 est sur le 
trongon superieur 44, la bague 47 et le trongon superieur 
44 de la colonne 43 s'opposent a ce deplacement lateral. 

Cette partie du vissage terminee, la bague 47 ar- 
.rive ■ sur le trongon inferieur 46 de la colonne 43. Du 
fait de la difference entre le diametre interne de la ba- 
gue 47 et le diametre du trongon inferieur 46, un debat- 
tement lateral de la broche 9 est possible de sorte que 
la bague de guidage 28 n'est plus maintenue en position 
de vissage que par le ressort 40. 

Tant que la force de reaction appliquee sur la 
bague de guidage 2 8 par la broche 9 est inferieur,. a 
I'effort de rappel elastique exerce par le ressort 40,,:le 
.ressort 40 maintient la bague de guidage 28 et la broche 
9 en position de vissage. Le vissage se poursuivant, le 
couple resistant au vissage du bouchon 100 augmente .de 
meme que la force appliquee sur la bague de guidage 2 8 ^en 
reaction a I'effort excentre exerce par la roue dent.ee 
14. Lorsque. cette force de reaction depasse I'effort de 
rappel elastique du ressort 40, le coulisseau 6 pivote 
autour de la colonne 5 et la bague de guidage 28 est de- 
placee dans la position de fin de vissage en faisant pi- 
voter le bras 31 de sorte que la deuxieme extremite 33 de 
celui-ci est eloignee du detecteur de position 49 qui 
commande 1 ' interrupteur 50 pour arreter 1 ' al imentation de 
I'actionneur electromagnet ique 21. Ceci provoque 
I'ouverture des machoires 22 et .1' arret du vissage. Le 
ressort 40, le bras 31, le levier 35,. le detecteur de po- 
sition 4 9 et la bague de guidage 2 8 forment done un moyen 
de detection de la force appliquee sur le fourreau 10 
(partie fixe de la broche 9) en reaction a I'effort 
d' entrainement excentre.. Le ressort 40 doit etre, precon- 
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traint de maniere a exercer sur la bague de guidage 28 un 
effort de rappel elastique egal a la force de reaction 
qui est exercee sur la bague de guidage 28 par la broche 
9 lorsque le couple de serrage desire en fin de vissage 
est atteint. Le reglage de 1' effort de precontrainte du 
ressort 4 0 permet ainsi de regler le seuil de force de 
reaction au-dela duquel le vissage est interrompu et per- 
met done le reglage du couple de serrage. 

La rotation de la plate- forme 1 se poursuivant, 
la broche 9 est ramenee en position haute et le disposi- 
tif de vissage est alors pret pour un nouveau ' cycle de 
vissage. 

Les elements identiques ou analogues porteront 
dans la suite de la description une reference identique a 
ceux deer its en reference au premier mode de realisation. 

En reference a la figure 5, dans le dispositif de 
vissage selon le deuxieme mode de realisation, la broche 
9 est regue a coulissement dans une bague de guidage 60 
fixee dans un trou 61 du plateau inferieur 3. 

Une jauge de contrainte 62, connue en soi, est 
intercalee entre la parol du trou 61 et la surface ex- 
terne de la bague de guidage 60. 

La jauge de contrainte 62- qui detecte la reaction 
d'appui de la broche 9 sur la bague de guidage- 60 forme 
ainsi un moyen de detection de la force appliquee sur une 
partie de la broche 9 fixe en rotation (c ' est-a-dire sur 
le fourreau 10) en reaction a I'effort d' entrainement . . 

La jauge de contrainte 62 est- reliee -de fagon 
connue en elle-meme a une unite de traitement des infor- 
mations fournies par la jauge de contraintes 62 ^pour'cal- 
culer a partir de celle-ci le couple de serrage exerce 
sur le bouchon et pour commander 1 ' arret du vissage lors- 
que le couple de serrage desire est atteint. L' unite de 
traitement peut etre reliee au pupitre de commande de 
1' installation de bouchage de telle maniere que celui-ci 
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puisse informer 1 ' operateur de la valeur du couple de 
serrage . 

Bien entendu, 1* invention n'est pas limitee au 
mode de realisation decrit et on peut y apporter des va~ 
riantes de realisation sans sortir du cadre de 1 ' inven- 
tion tel que defini par les revendicat ions . 

En particulier, la broche peut etre realisee en 
deux parties reliees par un accouplement par example de 
type elastique comportant tout moyen approprie tel qu'un 
ressort de torsion voire meme un manchon elastomere dis- 
pose entre 1 ' arbre d' entrainement et la broche rotative, 
ou par un dispositif d' accouplement electromagnetique 
commandable pour assurer la solidarisat ion ou la desoli- 
d.arisation des deux parties de la broche. De preference 
alors, a la fin du vissage, le moyen d' arret du vissage 
commande d'abord la desolidarisation des deux parties^, de 
la broche puis I'ouverture des machoires . 

, Au lieu d'un orifice 29 de forme circulaire, la 
bague de guidage 2 8 peut etre regue dans une lumiere al- 
longee^ par exemple en forme de haricot centre sur l'axe„ 
de la colonne 5,. de telle maniere que la direction se.lon 
laquelle existe le jeu soit sensiblement parallele a' la 
* direction selon laquelle 1' effort excentre d' entrainement 
est applique. 

On peut egalement realiser 1' invention en utili- 
sant des tetes de prehension dont I'actionneur est porte 
par la tete de prehension elle-meme. A ce propos on note- 
ra -toutefois que le dispositif selon le mode de realisa- 
tion ,pref ere de 1' invention permet un f onctionnement sans 
utiliser de contact frottant, ce qui constitue un avan- 
tage appreciable en ce qui concerne la fiabilite de fonc- 
tionnement du dispositif. 

Par ailleurs, le demarrage et 1' arret en rotation 
de la tete de prehension 9 peuvent etre commandes par un 
embrayage -interpose en un point quelconque de la chaine 
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cinematique de mise en rotation de I'arbre d' entrainement 
2 . 

L' invention peut etre utilisee dans un appareil 
ne comportant qu'un dispositif de vissage. 

Le dispositif de vissage peut avoir une structure 
differente de celle decrite et par exemple la broche peut 
n' etre *montee que pivotante sur le plateau. 
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REVENDI CATIONS 

1. Dispositif de vissage de bouchons, comprenant 
un plateau (3) , une broche (9) montee sur le plateau pour 
pivoter par rapport a celui-ci, une tete de prehension 
(16) de bouchons fixee a la broche et un moyen (14, 13) 
d' entrainement en rotation de la broche pour exercer sur 
la broche un effort d' entrainement excentre, caracterise 
en ce qu'il comprend un moyen (28, 29, 30, 49) de detec- 
tion d'une force appliquee sur une partie de la broche 
fixe en rotation (10) en reaction a 1' effort 
d' entrainement et un moyen (50) d' arret du vissage relie 
au moyen de detection pour arret er le vissage lorsque la 
force appliquee en reaction depasse un seuil predetermi- 
ne. ^ . 

2. Dispositif de vissage selon la revendicat ion 

1, caracterise en ce que la broche (9) est montee sur le 
plateau avec un jeu lateral pour etre mobile entre une 
position de vissage et une position de fin de vissage, et 
en ce que le moyen (28, 29, 30, 49) de detection de .la 
force appliquee comprend un moyen (3 0) de rappel elasti- 
que de la broche en position de vissage et un moyen (4 9) 
de detection de position de la broche, le moyen (50) 
d' arret du vissage etant relie au moyen de detection de 
position pour arreter le vissage lorsque la broche arrive 
en position de fin de vissage. 

3. Dispositif de vissage selon la revendicat ion 

2, caracterise en ce que la broche (9) est montee sur le 
plateau (3) par 1 ' intermediaire d'un element de guidage 
(28) monte sur le plateau avec le jeu lateral pour etre 
mobile entre la position de vissage et la position de fin 
de vissage, et en ce que le moyen de rappel elastique 
(30) est intercale entre le plateau (3) et 1' element de 
guidage (28) . 

4 . Dispositif de vissage selon la revendication 
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3, caracterise en ce que le moyen de rappel elastique 
(30) comprend un bras (31) ayant une extremite (32) arti- 
culee au plateau (3) et une extremite (33) opposee a 
proximite de laquelle est monte le moyen de detection de 
position (49) , et un ressort (40) intercale entre le pla- 
teau et le bras pour maintenir une portion intermediaire 
du bras en appui contre 1' element de guidage (28) . 

5. Dispositif de vissage selon la revendicat ion 

4, caracterise en ce qu' il comprend un organe de precon- 
trainte du ressort (40) , cet organe comprenant un levier 
(35) ayant une premiere extremite (34) articulee sur la 

'deuxieme extremite (33) du bras (31) et une deuxieme ex- 
tremite (36) a laquelle est attelee une premiere extremi- 
te (37) d'une tige (38) traversant le bras et ayant une 
deuxieme extremite (3 9) pourvue d'un epaulement, le res- 
sort (40) etant dispose autour de la tige (38) entre le 
bras et 1' epaulement de la deuxieme extremite de la tige 
et le levier etant en butee contre un excentrique (41) 
solidaire du plateau (3) de telle maniere que le ressort 
applique le bras contre 1' element de guidage (28), 
1 ' excentrique etant monte sur le plateau pour pivoter de 
maniere a regler 1' angle entre le levier et le bras. 

• 6. Dispositif de vissage selon la revendication 
2, caracterise en ce que la broche (9) est montee pour 
coulisser par rapport au plateau (3) lors du vissage et 
en ce que le dispositif comprend des moyens additionnels 
(43, 47) de guidage agences pour assurer un guidage pre- 
cis du coulissement sur une partie du vissage et permet- 
tre un- debattement correspondant au jeu lateral sur en 
fin de vissage. 

7. Dispositif de vissage selon la revendication 
6, caracterise en ce que les moyens additionnels de gui- 
dage (43, 47) comprennent deux elements solidaires pour 
I'un de la broche (9) et pour I'autre du plateau (3), a 
savoir . un element comportant une colonne (43) ayant un 
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premier trongon (44) et un deuxieme t ronton (46) , le pre- 
mier trongon ayant un diametre superieur a un diametre du 
deuxieme trongon, et un element comportant une bague (4 7) 
qui a un diametre interne sensiblement egal au diametre 
du premier trongon et qui est montee pour glisser le long 
de la colonne. 

-8. Dispositif de vissage selon la revendicat ion 
2, caracterise en ce que le moyen de detection de posi- 
tion (49) est un detecteur inductif . 

' 9. Dispositif de vissage selon la revendicat ion 
1, caracterise en ce que le moyen de detection est un 
moyen de detection d'une reaction d'appui (62) de la bro- 
che . 

10. Dispositif de vissage selon la revendicat^on 
9, caracterise en ce que le moyen de detection de \.la 
.reaction d'appui est une jauge de contrainte (62) . 
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